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Pelatihan

Course Title

Robot Lengan

Robot Arm Training

Materi

Pengenalan komponen komponen robot
yang digunakan (Analisis Rangkaian dan
Fungsi kompenen), Menganalisa tata letak
komponen pada robot dan impementasi

sistem pergerakan robot.

Merancang komponen gripper robot untuk
menggenggam objek, impementasi teknik
gripper dan mengoperasikan Sistem

Operasi Linux untuk membantu

pergerakan robot.
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Subjects

Introduction to the robot components used
(Analysis of Circuit and Function components),
Analyzing the layout of components on the robot
and implementation of the robot movement
system.

Designing robot gripper components to grasp
objects, implementing gripper technigues and
operating the Linux Operating System to
assist robot movement.
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